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近畿⼤学情報学研究所 
2024 年度� 知能鲯鲱鲾鳘部⾨報告書  

1. 鱴鱝鲆鱰 
知能鲯鲱鲾鳘部⾨鱬鱴、AI⼿法鱳実鲿鱅
鲷鱽鱳展開、及鱸鱢鱳為鱰必要鱭鱯鲐理論
鱳開発鲗進鲆鱫鱉鲐鱑、鱢鱳成果鱰鱩鱉鱫
報告鱞鲐。 

2. 教員⼀覧 
l ⼭川 宏 客員教授（部⾨⻑） 
l ⽊村 裕⼀ 教授 
l 半⽥ 久志 教授 
l ⼭⽥ 武⼠ 教授 
l 波部 ⻫ 教授 
l 加藤 暢 准教授 
l 濵砂 幸裕 准教授 
l 篠崎 隆志 准教授 

3. 成果鱳概要 
3.1. 脳疾患領域鱽鱳展開 
� 鲚鳣鲼鳇鲜鳖鱅病(AD)鱴、⾼齢者鱳 1/8
鱑罹患鱞鲐認知症鱰鱏鱖鲐最多鱳原因疾患
鱬鱇鲏、鱢鱳 60%鲗占鲆鲐。鲃鱤、疾患修
飾薬鱑保険収載鱭鱯鱨鱤鱘鱭鱐鲎、鲚鳣鲼
鳇鲜鳖鱅病鲗想定鱜鱤認知症患者群鱰対鱞
鲐診断鱳必要性鱑⾼鲃鱨鱫鱉鲐。鱘鲑鱰鱴
陽電⼦断層画像法(PET)鱑使⽤鱚鲑鲐鱑、
撮像鱰掛鱐鲐医療費鱑 25 万円鱭鱯鲐点鱑
診断鱳普及鱰鱏鱖鲐問題鱬鱇鲐。鱢鱘鱬、
適⽤疾患鱳範囲鱑広鱔廉価鱯 FDG PET鱐
鲎、AD 鱳予備診断鱰供鱞鲐鱤鲆鱳脳画像
鱳合成鱞鲐鱤鲆鱳画像⽣成鲚鳣鲬鳢鲲鳘鲗

提案鱜鱤[YK25a, YK26a]。85%鱳正診率鱭
鱯鱨鱫鱏鲏、実⽤性鱳可能性鲗持鱩。鲃鱤、
診断鲚鳣鲬鳢鲲鳘鲗提案鱜鱤[YK25a]。鱘
鲑鲎鱳研究鱴、近畿⼤学病院放射線診断学
部⾨鱭鱳共同研究鱬鱇鲐。 
鲃鱤、脳鱬鱳主要鱯興奮性伝達系鱬鱇鲐
AMPA 受容体(AMPAR)濃度鱳画像化鱑可
能鱭鱯鱨鱤鱘鱭鱐鲎、精神疾患領域鱳疾患
診断鱽鱳応⽤鲗検討鱜鱤。[YK25b]鱬鱴、腫
瘍精神疾患鱰対鱞鲐疾患情報鱳存在性鲗臨
床鲿鱅鲷鲗使⽤鱜鱫⽰鱜鱤後、[YK25c]鱬
鱴、診断鱰対鱞鲐重要性鱑⾼鱉鱋鱩病鱭双
極症鱳診断鱽応⽤鱜鱤。横浜市⽴⼤学⽣理
学教室鱭鱳共同研究鱬鱇鲐。. 
3.2. 鳏鳥鲳鲱代数鱰鲍鲐物流鲯鲱鲾鳘
鱳鳚鲿鳣化 
鳏鳥鲳鲱代数 Ambient Calculus鱳持鱩動
的鱯階層構造鲉⾮決定的選択動作鱰対鱞鲐
⾼鱉表現⼒鲗活鱐鱜、物流鲯鲱鲾鳘、特鱰 1
〜2 鳀鳫鱳貨物鲗企業間鱬輸送鱞鲐域内中
鳥鲻鳀貨物輸送鱳鳚鲿鳣化及鱸混載計画鲗
⽴案鱞鲐鱤鲆鱳鲯鳗鳝鳤鱅鲷鱳構築鲗⾏鱨
鱤[TK26a]。特鱰今年度鱴、混載鱳可能性鲗
網羅鱞鲐際鱰発⽣鱞鲐組合鱠爆発鲗軽減鱜、
有効鱯配送計画鲗提⽰鱞鲐鱤鲆鱳新鱤鱯鲚
鳣鲬鳢鲲鳘鱳提案鱭、鱢鲑鱰基鱪鱔鲯鳗鳝
鳤鱅鲷鱳鳏鳥鳀鲷鲜鳏鱳開発鲗⾏鱨鱤
[TK26b]。 
3.3. 多様鱯鲿鱅鲷構造鲗考慮鱜鱤鲧鳡
鲱鲷鳢鳫鲨⼿法 
多様鱯鲿鱅鲷構造鱰対応可能鱯鲧鳡鲱鲷
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鳢鳫鲨⼿法鱳実現鱰向鱖鱫、Wasserstein重
⼼鲗⽤鱉鱫幾何的情報鲗考慮鱞鲐⼿法鲗検
討鱜、既存⼿法鱭同等鱳精度鲗得鲐鱘鱭鲗
確認鱜鱤[YH25a]。鲃鱤、外鲑値検出鱰⽤鱉
鲎鲑鲐 LOF 鲗⽤鱉鱫⾮類似度計算鱰鳒鳂
鳣鲾鲛鲗与鱍鲐鱘鱭鱬、外鲑値鱰対鱞鲐頑
健性鲗持鱩階層的鲧鳡鲱鲷鳢鳫鲨鲗提案鱜
鱤[YH25b]。鳅鲻鳀鳧鱅鲧鲿鱅鲷鱰鱏鱉鱫
鱴、鳆鱅鳁次数鱳偏鲏鲗抑鱍鲐「次数公平
性」鲗定義鱜、制約付鱒 k-medoids 鱰鲍鲐
公平鱯鲧鳡鲱鲷分割鲗実現鱜鱤[YH25c]。
鱚鲎鱰、鲤鲞鲱過程鱰基鱪鱔 c-回帰鳚鲿鳣
鱰周辺尤度最⼤化鲗導⼊鱜、最適鱯鳉鳡鳙
鱅鲷鱳推定鲗⾏鱋鱘鱭鱬⾮線形構造鲗精度
良鱔捉鱍鲐⼿法鲗確⽴鱜鱤[YH25d]。 
3.4. MRI 画像鲗⽤鱉鱤前⽴腺鱑鲘鱳悪
性度推定 
前⽴腺癌鱴⾼齢化鱰伴鱉増加鱜鱫鱉鲐鱑、
標準的診断法鱬鱇鲐⽣検鱬鱴、針鲗刺鱜鱫
組織鲗採取鱞鲐侵襲性鱳問題鱰加鱍、癌鱳
疑鱉鱑鱇鲐部位鲗必鱟鱜鲇採取鱬鱒鱯鱉鱭
鱉鱋課題鱑鱇鲐。鱢鱘鱬鱘鲑鲎鱳課題鱰対
処鱞鲐鱤鲆、複数鱳撮影⼿法鲗組鲄合鲔鱠
鱫撮影鱚鲑鱤 mpMRI 画像鲗⽤鱉、前⽴腺
全体鱰鱏鱖鲐癌鱳⾃動診断鲗⽬指鱜、病変
領域鱳抽出鲗⾏鱋⼿法鲗提案鱜鱤[HH26a]。
近畿⼤学病院泌尿器科学教室鱭鱳共同研究
鱬鱇鲐。 
3.5. ⾒守鲏鲳鳫鲯鳫鲨鲯鲱鲾鳘 
情報学部 E館鱰設置鱚鲑鱫鱉鲐⾒守鲏鲳
鳫鲯鳫鲨鲯鲱鲾鳘鱳鲍鱋鱰、施設内鱰設置
鱚鲑鱫鱉鲐鲣鳙鳡鲗⽤鱉鱫、⾏鱒交鱋⼈々
鱳様⼦鲗鳚鳃鲷鳢鳫鲨鱞鲐技術鱳開発鲗⾏
鱨鱫鱉鲐。成果鱴以下鱳鱭鱏鲏。 
視覚⾔語鳚鲿鳣（VLM）鲗⽤鱉鱤異常⾏
動検知鱰鱏鱉鱫、対象⼈物周辺鱳画像領域
抽出鱑検知性能鱰与鱍鲐影響鲗分析鱜鱤。

VLM鱴、⼊⼒画像鱰注⽬鱞鱾鱒対象以外鱳
領域鱑多鱔含鲃鲑鲐鱭意図鱜鱯鱉場所鱰注
意鲗向鱖鲉鱞鱉、鱚鲎鱰重要鱯動鱒鱑切鲏
落鱭鱚鲑鲐鱭正常・異常鲗正確鱰判断鱬鱒
鱯鱔鱯鲐。鱢鱘鱬、⼈物検出結果鱰鳖鱅鲰
鳫鲗付与鱜鱫切鲏出鱞⼿法、注⽬領域鲗鳖
鱅鲣鱅鱬明⽰鱞鲐⼿法、複数鳍鳤鱅鳘鱳⼈
物軌跡鱳鲄鲗残鱞鳖鲱鲧⼿法、鱚鲎鱰軌跡
鳖鲱鲧鱭鳖鱅鲣鱅鲗併⽤鱞鲐⼿法鲗導⼊鱜、
異常⾏動検知性能鲗⽐較鱜鱤 [HH26b, 
HH25a]。 
映像中鱰観測鱚鲑鲐⼈物鱳視線情報鲗⽤
鱉、観測空間鱰鱏鱖鲐注視領域鲗推定鱞鲐
⼿法鲗提案鱜鱤。提案⼿法鱬鱴，単⼀鱳防
犯鲣鳙鳡映像鲗⼊⼒鱭鱜、映像中鱳各⼈物
鱳実空間上鱰鱏鱖鲐⽴鱦位置鱭姿勢鲗推定
鱞鲐。鱚鲎鱰、⼈物鱳姿勢情報鱰基鱪鱉鱫 3 
次元視線⽅向鲗推定鱜、⼈物鱙鱭鱰時系列
鱳視線情報鲗取得鱞鲐。鱘鱋鱜鱫得鲎鲑鱤
情報鱰鱴推定誤差鲉，⾮注視時鱳視線鱑多
鱔含鲃鲑鲐鱤鲆、鱢鲑鲗除去・選別鱞鲐処
理鲗⾏鱨鱤後注視領域鲗推定鱞鲐[HH25b]。 
「歩鱒鲱鳖鳓」鱴、周囲鱰対鱞鲐注意⼒鱳
⽋如鱐鲎、事故鱰遭鱋危険性鲗⾼鲆鲐。鲣
鳙鳡映像鱰鲍鲐歩鱒鲱鳖鳓鱳⾃動認識鱴事
故防⽌鱳鱤鲆役⽴鱩鱭考鱍鲎鲑鲐。単⼀鱳
鲣鳙鳡鱐鲎、鲣鳙鳡鱰対鱜鱫正対鱜鱫鱉鲐
⼈物鱥鱖鱬鱯鱔、背⾯鲗向鱖鱫鱉鲐⼈物鱬
鲇歩鱒鲱鳖鳓判定鲗⾏鱋鱤鲆、3 次元姿勢
推定鲗⽤鱉鱤歩鱒鲱鳖鳓鱳認識⼿法鲗提案
鱜鱤[HH25c]。 
3.6. ⽔産養殖鱳効率向上鲗⽀援鱞鲐技
術鱳開発 
⽔産養殖現場鱽鱳適⽤鲗⽬指鱜鱤研究開
発鱳成果鱴次項以降鱳鱭鱏鲏。鱯鱏、本研
究鱴実世界鲫鳫鳌鳝鱅鲾鲛鳫鲨部⾨ ⼤⾕
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先⽣、社会実装部⾨ 阿部先⽣鱭鱳共同鱬実
施鱜鱫鱉鲐。 
稚⿂鱳⽣産現場鱬重要鱯情報鱰鱯鲐、尾
数鱳管理鲗簡便鱰⾏鱋鱤鲆、鳋鲿鲢鲣鳙鳡
鱬撮影鱜鱤映像鱐鲎尾数鲗鲣鲞鳫鳀鱞鲐技
術鲗開発鱜鱤[KA25]。鲃鱤、稚⿂鱳死亡鱳
原因鱭鱯鲐、鳈鱅鲱鳀現象（稚⿂鱑鳉鳃鲻
鲧鱰鱯鱨鱫急激鱰遊泳速度・⽅向鲗変鱍鲐
現象）鲗⾃動検出鱞鲐技術鲗開発鱜鱤
[KA26]。更鱰、⽣産⼯程鱳効率化鱰為鱳鲿
鱅鲷取得⽅法鲗検討鱜鱤[MO25]。 
3.7. ⽣物鱳⾏動把握鱰関鱞鲐研究 
前項鱬述鱾鱤養殖現場鲗対象鱭鱜鱤技術
鲗様々鱯⽣物鱽⼀般化鱜、⽣物鱳⽣態鲗解
明鱞鲐⽣態学鱽鱳貢献鲗⽬指鱜鱤研究鲗⾏
鱨鱫鱉鲐。 
鲫鲞鳚鳢鱳特異鱯⽣態鲗解明鱞鲐鱤鲆鱰、
鱢鱳動鱒鲗取得鱞鲐研究鲗⾏鱨鱫鱉鲐。夜
間鱰⾼速鱰⾶翔鱞鲐鲫鲞鳚鳢鱳動鱒鲗捉鱍
鲐鱘鱭鱴困難鱬鱇鲐鱑、鱢鲑鱰適応鱜鱤鲫
鲞鳚鳢鱳検出[HH26c]鱭追跡[HH26d]鱳技
術鲗提案鱜鱤。⿂類鱰鱩鱉鱫鱴、鲚鳞鱯鱮
鱳⿂鱳群⾏動鲗解析鱞鲐鱤鲆鱰、重鱯鲏鱰
鲍鲐隠蔽鱑発⽣鱞鲐状況鱬鱳追跡技術鲗開
発鱜鱤[KK26]。 
3.8. Neuromorphic鱯 Neural Network鱳
学習法 
神経⽣理学的鱰妥当(Neuromorphic)鱯
学習法鱭鱜鱫、脳鱰鲍鲏近鱉教師鱯鱜学習
鱬鱇鲐競合学習鲗、最先端鱳 AI技術鱬鱇鲐
Transformer鱭組鲄合鲔鱠鲐鱘鱭鱬、鲍鲏効
率鱳⾼鱉新鱜鱉⼿法鱳開発鲗⾏鱨鱤。
[TS26a]  
3.9. 鲸鳫鲱動画鱰鳖鲻鲹鱞鲐 AI 鱰鲍鲐
楽曲⾃動⽣成 
近年発展鱳著鱜鱉楽曲⾃動⽣成 AI 鲗鳑
鱅鲱鱰、⾻格動作特徴鲗取得鱞鲐 AI鲗組鲄

合鲔鱠鲐鱘鱭鱰鲍鱨鱫、鲸鳫鲱動画鱰鳖鲻
鲹鱞鲐楽曲鲗⾃動⽣成鱞鲐 AI 鱳開発鲗⾏
鱨鱤。[TS26b]  
3.10. ⾊恒常性鱰関鱞鲐⼼理学鱭深層学
習鳚鲿鳣鱭鱳融合 
埼⽟⼤学鱳栗⽊⼀郎教授鱭鱳共同研究鱭
鱜鱫、⾊恒常性鱭呼鱵鲑鲐、異鱯鲐照明下
鱬、同鱝対象鲗同鱝⾊鱭認識鱬鱒鲐仕組鲄
鲗解明鱞鲐鱤鲆鱰⼼理学鱭深層学習鳚鲿鳣
鱭鱳融合研究鲗⾏鱨鱤。[TS26c,d] 
3.11. 鲠鲥鲱鳉鱅鳀鳉鳅鳣鱳報告書作成
⽀援 
鱑鲘遺伝⼦鳉鳅鳣検査鱬鱴検査結果鱰対
鱜鱫専⾨的知識鱭多⾓的検討鱑必要鱬鱇鲐
鱤鲆、鲠鲥鲱鳉鱅鳀鳉鳅鳣鱑設鱖鲎鲑鱫鱉
鲐。鲠鲥鲱鳉鱅鳀鳉鳅鳣鱳資料作成鱰鱴多
⼤鱯労⼒鲗要鱞鲐。鱢鱘鱬、報告書⽣成⽀
援鱳鱤鲆鱳鲯鲱鲾鳘鲗構築鱜鱤。鱚鲎鱰，
⼤規模⾔語鳚鲿鳣(LLM)鲗⽤鱉鱫「癌腫、
治療鳡鲜鳫、参加可能性」鱳３項⽬鱰鱏鱉
鱫判定鱞鲐機構鲗付与鱜鱤。 

4. 鲅鱞鱸 
AI鱳浸透鱰伴鱉、医学鲉農学鱭鱉鱨鱤応
⽤領域鱽鱳⽅法論鱳展開鱑今後鲃鱞鲃鱞活
発鱰鱯鱨鱫鱉鱔。総合⼤学鱬鱇鲐近畿⼤学
鱳特⾊鲗活⽤鱜、鲚鳣鲬鳢鲲鳘鱳特定問題
鱽鱳実装並鱸鱰、必要鱭鱯鲐数理理論論鱳
開発研究鲗今後鲇継続鱞鲐。 

5. 業績⼀覧 
[YK26a] Misa Honda, Takahiro Yamada, 
Shogo Watanabe, Aya Watanabe, Takashi 
Nagaoka, Mitsutaka Nemoto, Katsuhiro Mi-
kami, Kohei Hanaoka, Hayato Kaida, 
Hisashi Handa, Kazunari Ishii, Yuichi 
Kimura, “Synthesis of Amy-loid Images 
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Using a Generative Adversarial Network 
from 2-Dimensional 18F-FDG Images and 
Evaluation for Clinical Use”, J Nu-clear 
Medicine Technology, 1‒6, 2026, 
doi:10.2967/jnmt.125.270154. 
[YK25a] Takahiro Yamada, Yuichi Kimura, 
Shogo Watanabe, Aya Watanabe, Misa 
Honda, Takashi Nagaoka, Mitsutaka 
Nemoto, Kohei Hanaoka, Hayato Kaida, 
Yasuyuki Kojita, Minoru Yamada, 
SungWoon Im, Atsushi Kono, Kazunari Ishii, 
“Evaluation of Amyloid PET Posi-tivity 
Using Machine Learning on 18F-FDG} 
PET Images'', Japanese J of Radiology, 1‒9, 
doi:10.1007/s11604-025-01789-3, 2025. 
[YK25b] Mai Hatano, Waki Nakajima, 
Hideaki Tani, Hiroyuki Uchida, Tomoyuki 
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